Odhad stavu pomoci HMM a Mix

o HMM - Hidden markov Models
o Mix - Mixture models

-+ jen tak letmo :)
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Modely

Stavovy (evoluni, pfechodovy) model

f (Xe1]Xe, @)

Vystupni (emisni) model

f (yf|Xt7 e)
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HMM modely

Oba modely jsou diskrétni.

Stavovy
Xt\Xt+1 ‘ 1 2
1 a11 Q12
2 a1 a2
Vystupni

Xt\_yt ‘ 1 2 3
1 ©11 O12 ©O13
2 ©21 O O3
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Mix modely

Stavovy model je diskrétni, vystupni je spojity.
Stavovy - tabulka, jako pro HMM
Vystupni

f(velxe,©) = Ny, (0x,, 1), Xe € X*, .

Ve = Ox + €ty €yt ~ N(0,rx,)
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Jak porovnat

Pro HMM vezmeme diskrétni y, ale s hodn& hodnotami (15).

Pravdépodobnosti v tabulce vystupniho modelu HMM vzorkujeme z
Gaussovek. Nap¥.:

Vezmeme 61 = —2a b, =4 — N(-2,1)a N(4,1), kderp =r,=1.

Body vzorkovani: 15 bodii rovhom&rn& v intervalu (—5, 7)

V t&chto bodech vzorkujeme ob& Gaussovky a normujeme — ¥adky ©
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Postup

Data simulujeme z modelu HMM
Odhad parametri modelu HMM se stejnou strukturou.
Odhad diskrétniho stavu s modelem HMM a s pocateénim stavem.

Odhad parametrii modelu Mix a soutasné

e © ¢ ¢ ¢

Odhad stavu (aktudlnich komponent modelu)
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Vysledky

Model Mix s ndhodnym poc¢dteénim stavem ma na zatdtku par chyb, pak

je OK
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Model HMM s potate¢nimi parametry blizko skuteZnym OK!
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Model HMM s ndhodnym startem - algoritmus nekonverguje.
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